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9 PRECYZYINYCH SENSOROW

CZUJINIKI CZUJINIKI
2X 2X

ULTRADZWIEKOWE

CZUJNIKI
zx HALLA

CZUJINIK
ZDERZENIOWY

CZUINIK POCHYLENIA / ZARZADZANIE USTAWIANIE | CZUJINIK HAMULEC
PODNIESIENIA / WIELOMA STREFAMI HARMONOGRAMOW DESzczu BEZPIECZENSTWA
PRZEWROCENIA

BOCZNE

2X KAMERA
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Stalco  Perfect MowMaster RTK to
zaawansowany robot  koszacy nowej
generacji, zaprojektowany do precyzyjnej
i w pelni automatycznej pielegnacji
trawnikéw o powierzchni do 3000 m2.

Urzadzenie taczy wysoka wydajnosc koszenia
z inteligentnymi systemami nawigacji,
rozbudowanym sterowaniem z poziomu
aplikacji oraz zaawansowanymi funkcjami
bezpieczerstwa, eliminujac koniecznosé
stosowania przewodow granicznych.

Robot osigga maksymalng efektywnosé
koszenia do 1500 m2 dziennie, co pozwala na
sprawna obstuge duzych powierzchni.

Zasilany jest akumulatorem Li-lon 21,6V
o pojemnosci 94 Ah (203 Wh), ktory
zapewnia S$rednio do 3 godzin pracy na
jednym fadowaniu.

Szerokos¢ koszenia 230 mm, regulowana
wysokos¢ w zakresie 30-60 mm oraz
predkosé koszenia 0,2-0,6 m/s umozliwiaja
precyzyjne dopasowanie pracy robota do
warunkéw trawnika. Urzadzenie radzi sobie
z nachyleniami terenu do 28,8° (55%),
zachowujac stabilnos¢ i doktadnosé koszenia
przy niskim poziomie hatasu — 60 dB.

\

ZARZADZANIE
WIELOMA STREFAMI

tacznosé LoRa
stabilna komunikacja
na duzych obszarach

Za komunikacje odpowiada system LoRa,
zapewniajacy stabilng tacznos¢ na dystansie
do 210 m, obejmujac obszar okoto 138 000 m?2.

Rozwigzanie to gwarantuje niezawodne
pozycjonowanie i komunikacje podczas
koszenia duzych powierzchni.

Robot obstuguje réwniez Wi-Fi oraz
Bluetooth, umozliwiajace konfiguracje
i sterowanie z poziomu aplikacji.

System RTK
precyzyjne koszenie bez przewodow

Robot wykorzystuje technologie RTK (Real-Time Kinematic), w ktorej &
stacja referencyjna GPS petni role punktu odniesienia. Odbiornik 4
W robocie poréwnuje dane satelitarne ze stacja bazowa i wykonuje
obliczenia réznicowe, osiggajac doktadno$é¢ pozycjonowania na

poziomie1-2cm.

Pozwala to na precyzyjne wyznaczanie granic koszenia, doktadne
prowadzenie robota po zaplanowanych liniach oraz eliminacje
nakfadania sie przejazdéw i pomijania fragmentéw trawnika.

MowMaster RTK obstuguje do dwoéch stacji referencyjnych, co
zwieksza elastycznos¢ instalacji i stabilnos¢ pracy na duzych oraz
ztozonych terenach.

SmartVision (VSLAM)
inteligentna analiza otoczenia

Uzupetnieniem pozycjonowania RTK jest system SmartVision (VSLAM), ktory
analizuje otoczenie w czasie rzeczywistym.

Robot wykorzystuje algorytmy gtebokiego uczenia maszynowego do
rozpoznawania przeszkod, elementéw krajobrazu oraz zmian w terenie,
co umozliwia ptynne manewrowanie i bezpieczne omijanie obiektow.

Innowacyjny system talerza tnacego i bezpieczenstwo

Zastosowany innowacyjny system talerza tnagcego minimalizuje opér podczas
koszenia, szczegdlnie w przypadku wyzszej trawy lub nieréwnego terenu.
Konstrukcja talerza umozliwia ptynna prace nawet przy chwilowym kontakcie

z podtozem, zwiekszajgc stabilnos¢ koszenia i chronigc uktad tnacy.

O bezpieczenstwo pracy dba kompleksowy system zabezpieczen,
uzupetniony o czujnik deszczu oraz system antykradziezowy.



MASTENR

(5] Dane techniczne Akcesoria w zestawie
Indeks S052398710 i . .
- Zestaw stacji tadujacej
Obszar koszenia do 3000 m?2 Stacja tadujaca
Maks. efektywnos¢ koszenia 1500 m?2 / dzien Kotki montazowe stacji tadujacej

Kotki montazowe przewodu
Sruby montazowe zasilacza
Typ akumulatora Li-lon Zasilacz

Przewdd zasilajacy 10 m

Napiecie znamionowe 216V

Pojemnos¢ akumulatora 9,4 Ah o
Klucz szeSciokatny
Pojemnos¢ akumulatora 203 Wh
Predkos¢ bez obcigzenia 3300 RPM Zestaw staciji referencyjnej
KOSE K ) Stacja referencyjna
Szerokosc koszenia 230 mm Panel solarny z uchwytem montazowym
Wysokosc¢ koszenia 30-60 mm Metalowy klips z plastikowym wspornikiem
Maks. nachylenie terenu 28.8°/55% Wldelgc montazowy do ziemi
Przewod 2 m
Predkos¢ koszenia 02-06m/s Zestaw $rub
Sredni czas pracy na jednym tadowaniu 3h Sruby do plastikowego wspornika

3-elementowy maszt

Sredni czas ftadowania 5h Opaski zaciskowe na rzep
tacznosc LoRa, Wi-Fi, Bluetooth
Poziom mocy akustycznej 60 dB Zes:g\évaLoRa
Stopien ochrony robota koszacego IPX6 Przewdd USB
Stopien ochrony stacji fadowania IPX5 Zasilacz
i stacji referencyjnej

Zestaw ostrzy
Wymiary 602 X 416 x 255 mm Wymienne ostrza z zestawem $rub montazowych
Waga 13 kg
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Aplikacja umozliwia monitorowanie pracy w czasie rzeczywistym, zdalna
regulacje wysokosci i predkosci koszenia oraz inicjowanie procesu mapowania
terenu.

Mapowanie moze by¢ wykonane zdalnie lub w trybie recznym. Dodatkowo
aplikacja pozwala na reczne sterowanie robotem podczas koszenia.

Za posrednictwem aplikacji uzytkownik moze zarzadzac
do 15 stref koszenia, definiowa¢ strefy zamkniete oraz Sciezki
przejazdu, a takze ustawia¢ do 10 harmonogramoéw koszenia, co pozwala
precyzyjnie dopasowac prace robota do uktadu ogrodu i potrzeb uzytkownika.
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